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5) 代表者，「位置決め精度向上のための自走機械の屋内ナビゲーション」，工学振興基金 学術振興経

費援助 奨励研究，2002 年 4 月～2003 年 3 月 
6) 代表者，「ステレオビジョンを用いた表面歪曲書籍の電子化」，財団法人 浜松科学技術研究振興会 

科学技術試験研究助成，2002 年 10 月～2003 年 9 月 
7) 分担者（代表者：三浦 憲二郎），「地上移動ロボットのための震災時における建物・家屋等の倒壊・

延焼状況認識システムの開発」，大都市大震災軽減化特別プロジェクト 被害者救助等の災害対応戦

略の最適化災害対応戦略研究（レスキュートボット等の高度な次世代防災インフラ構築），2002 年

8 月～2004 年 7 月 
8) 代表者，「ストライプ状背景を用いたクロマキーに関する研究」，財団法人 放送文化基金 技術開発

助成，2003 年 4 月～2004 年 3 月 
9) 代表者，「視点移動を利用した悪天候時の視界明瞭化に関する研究」，財団法人 日本科学協会 笹川

科学研究助成，2003 年 4 月～2004 年 2 月 
10) 代表者，2003 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems に参加・発表，財団

法人 井上科学振興財団 国際研究集会出席旅費の援助，2003 年 10 月 
11) 代表者，「コンピュータビジョンを用いた水中センシングに関する研究」，財団法人 中部電力基礎

技術研究所 第 15 期助成，2004 年 4 月～2005 年 3 月 
12) 代表者，「コンピュータビジョンを用いた極限環境センシングに関する研究」，学長裁量経費 静岡

大学工学部若手萌芽研究，2004 年 4 月～2005 年 3 月 
13) 分担者（代表者：三浦 憲二郎），「ナノヒューマンインターフェース実現のための AFM 用計測・加

工フォースフィードバックデバイスの開発」，学長裁量経費 静岡大学工学部先端工学研究，2004 年

4 月～2006 年 3 月 
14) 代表者，「ステレオカメラを用いた悪天候時の視野明瞭化」，財団法人 静岡総合研究機構 学術教育



研究推進事業補助金（一般研究助成），2004 年 4 月～2005 年 3 月 
15) 代表者，17th IAPR International Conference on Pattern Recognition に参加・発表，財団法人 日本科学

協会 海外発表促進助成，2004 年 8 月 
16) 代表者，「視覚障害者のためのウェアラブルビジョンシステムに関する研究」，財団法人 浜松科学

技術研究振興会 平成 16 年度山田亮三基金研究助成，2004 年 12 月～2005 年 11 月 
17) 代表者，「複数センシング戦略を有する移動ロボットの自律ナビゲーションに関する研究」，財団法

人 カシオ科学振興財団 第 22 回研究助成，2005 年 4 月～2006 年 3 月 
18) 代表者，「ネットワーク型生体モニタリングと自律ロボットを用いた災害救助支援システム」，学長

裁量経費 静岡大学工学部若手教員プロジェクト，2005 年 9 月～2007 年 3 月 
19) 代表者，「画像処理と音響処理の融合による打音検査に関する研究」，財団法人 浜松科学技術研究

振興会 平成 17 年度村田基金研究助成，2005 年 12 月～2006 年 11 月 
20) 分担者（代表者：岩田 太），「ボトムアップ・トップダウン融合型ナノファクトリーの実現」，学長

裁量経費 静岡大学工学部若手教員プロジェクト，2006 年 9 月～2008 年 3 月 
21) 代表者，California Institute of Technology における研修，村川二郎基金，2006 年 11 月～2007 年 12 月 
22) 分担者（代表者：海老澤 嘉伸），「運転支援と自動操縦用のための情報の車両間共有化システムの

構築」，平成 20 年度以降に申請する特別教育研究経費等のための準備（シーズ発掘）経費，2007 年

12 月～2008 年 3 月 
23) 代表者，「単眼全方位カメラを用いた環境モデリングによる人間への任意視点映像提示の研究」，財

団法人 立石科学技術振興財団 第 19 回（平成 20 年度）研究助成，2008 年 4 月～2009 年 3 月 
24) 代表者，「顔検出と色特徴抽出による複数視点リアルタイム人物追跡システムの開発」，財団法人 ス

ズキ財団 平成 19 年度科学技術研究助成，2008 年 4 月～2009 年 3 月 
25) 代表者，「歪み補正ができる既存ドキュメントの電子化」，科学技術振興機構（JST） 地域イノベー

ション創出総合支援事業 シーズ発掘試験，2008 年 7 月～2009 年 3 月 
26) 代表者，「光の伝播特性を考慮した複数媒質環境における画像センシング」，財団法人 旭硝子財団 

平成 20 年度募集（平成 21 年度採択） 自然科学系 研究奨励，2009 年 4 月～2011 年 3 月 
27) 代表者，「プロジェクタ・カメラシステムを用いた色覚障害者への色情報提示」，財団法人 日揮・

実吉奨学会 平成 21 年度研究助成，2009 年 9 月～2010 年 9 月 
28) 代表者，2009 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems に参加・発表，財団

法人 日本科学協会 海外発表促進助成，2009 年 10 月 
29) 分担者（代表者：三浦 憲二郎），「局在光エネルギーの動的空間分布制御による高解像力イメージ

ング手法の開発と次世代半導体欠陥計測への応用」，静岡大学工学部プロジェクト，2009 年 10 月

～2011 年 9 月 
30) 代表者，「複数媒質環境における光センシング」，財団法人 旭硝子財団 平成 23 年度募集（平成 24

年度採択）若手継続グラント，2012 年 4 月～2015 年 3 月 
31) 代表者，「作業移動機構の開発 遠隔操作ヒューマンインタフェースの開発（再委託）」，新エネルギ

ー・産業技術総合開発機構（NEDO） 災害対応無人化システム研究開発プロジェクト，2012 年 4 月

～2013 年 2 月 
32) 代表者，「計測・作業要素技術の開発 水陸両用モニタリングデバイスの開発（再委託）」，新エネル

ギー・産業技術総合開発機構（NEDO） 災害対応無人化システム研究開発プロジェクト，2012 年

4 月～2013 年 2 月 
33) 代表者，「全方位カメラ搭載移動ロボットによる超精密・超広範囲 3 次元環境センシング」，公益財

団法人 精密測定技術振興財団 平成 25 年度助成事業，2013 年 4 月～2014 年 3 月 
34) 分担者（代表者：淺間 一），「経験価値の見える化を用いた共創的技能 e ラーニングサービスの研

究と実証」，科学技術振興機構（JST） 社会技術研究開発センター（RISTEX） 問題解決型サービ

ス科学研究開発プログラム，2013 年 10 月～2016 年 9 月 



35) 代表者，「ビルや建屋内における移動ロボットの遠隔操作性向上に関するセンサ情報処理技術の研

究」，経済産業省 平成 25 年度発電用原子炉等廃炉・安全技術開発費補助金 原子炉建屋内の遠隔除

染技術の開発（再委託），2013 年 10 月～2014 年 2 月 
36) 代表者，「医用画像を用いた精密膝関節モデルの作成および歩行時の膝関節負荷の解析」，公益財団

法人 カシオ科学振興財団 第 31 回（平成 25 年度）研究助成，2013 年 12 月～2014 年 11 月 
37) 代表者，「人間－ロボット共存環境下でのロボットの行動制御」，公益財団法人 栢森情報科学振興

財団 第 18 回（平成 25 年度）研究助成，2014 年 1 月～2015 年 3 月 
38) 分担者（代表者：岡本 孝司），「遠隔操作技術及び核種分析技術を基盤とする俯瞰的廃止措置人材

育成研究」，平成 26 年度 国家課題対応型研究開発推進事業（廃止措置等基盤研究・人材育成プロ

グラム委託費），2014 年 10 月～2019 年 3 月 
39) 分担者（代表者：東急建設株式会社），「トンネル全断面点検・診断システムの研究開発」，SIP（戦

略的イノベーション創造プログラム） インフラ維持管理・更新・マネジメント技術 維持管理ロボ

ット・災害対応ロボットの開発，2014 年 10 月～2019 年 3 月 
40) 分担者（代表者：富士通株式会社），「二輪型マルチコプタを用いたジオタグ付近接画像を取得可能

な橋梁点検支援ロボットシステムの研究開発」，SIP（戦略的イノベーション創造プログラム） イ
ンフラ維持管理・更新・マネジメント技術 維持管理ロボット・災害対応ロボットの開発，2014 年

10 月～2019 年 3 月 
41) 分担者（代表者：田所 諭）， 「ロボットインテリジェンス 極限画像」，革新的研究開発推進プロ

グラム（ImPACT） タフ・ロボティクス・チャレンジ，2014 年 10 月～2018 年 12 月 
42) 代表者，「移動単眼カメラを用いた精密三次元計測」，公益財団法人 精密測定技術振興財団 平成 30

年度助成事業，2018 年 4 月～2019 年 3 月 
43) 代表者，「透明物体存在環境での移動ロボットによる自己位置推定と地図生成」，公益財団法人 大

川情報通信基金 2018 年度研究助成，2018 年 11 月～2019 年 10 月 
44) 代表者，「複数広視野カメラを用いた建設機械周辺の安全性確保技術の開発」，国土交通省 令和元

年度建設技術研究開発助成制度 政策課題解決型技術開発公募（一般タイプ），2019 年 7 月～2020
年 3 月 

45) 分担者（代表者：全 邦釘），「地中レーダーによる地下埋設物データベースの構築と油圧ショベル

による掘削時の埋設物損傷回避動作の実現，国土交通省 令和元年度建設技術研究開発助成制度 政
策課題解決型技術開発公募（一般タイプ），2019 年 7 月～2020 年 3 月 

46) 分担者（代表者：淺間 一），「燃料デブリ取り出し時における炉内状況把握のための遠隔技術に関

する研究人材育成」，英知を結集した原子力科学技術・人材育成推進事業（研究人材育成型廃炉研

究プログラム），2019 年 10 月～2024 年 3 月 
47) 代表者，「画像・音響信号マルチモーダル処理を用いたコンクリート構造物の自動点検」，一般財団

法人 日本建設情報総合センター 平成 31 年度研究助成，2019 年 9 月～2020 年 11 月 
48) 代表者，「複数広視野カメラを用いた建設機械周辺の安全性確保技術の開発」，国土交通省 令和 2

年度建設技術研究開発助成制度 政策課題解決型技術開発公募（一般タイプ），2020 年 6 月～2021
年 3 月 

49) 分担者（代表者：全 邦釘），「地中レーダーによる地下埋設物データベースの構築と油圧ショベル

による掘削時の埋設物損傷回避動作の実現，国土交通省 令和 2 年度建設技術研究開発助成制度 政
策課題解決型技術開発公募（一般タイプ），2020 年 6 月～2021 年 3 月 

50) 代表者，「光切断法を用いたトンネル 3 次元計測についての技術研究開発」，国土交通省 関東地方

整備局 令和 2 年度 技術シーズマッチング，2020 年 10 月～2021 年 3 月 
51) 代表者，「光切断法を用いたトンネル 3 次元計測についての技術研究開発」，国土交通省 関東地方

整備局 令和 3 年度 技術シーズマッチング，2021 年 7 月～2022 年 3 月 
52) 分担者，「国土交通省 中部地方整備局 安芸バイパス久井原トンネル工事 施工現場における技術



II：データを活用して土木工事における品質管理の高度化等を図る技術」，2021 年度建設現場の生

産性を飛躍的に向上するための革新的技術の導入・活用に関するプロジェクト，2021 年 10 月～

2022 年 3 月 
53) 代表者，「光切断法を用いたトンネル 3 次元計測についての技術研究開発」，国土交通省 関東地方

整備局 令和 4 年度 技術シーズマッチング，2022 年 5 月～2023 年 3 月 
 

（2022 年 7 月 1 日更新） 


